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fischertechnik Motor-Controller-Set

Ligber fischerbishnik-Fround,

dar Motor-Contraller ermglichl die Stewerung von fischemechnik-
Elektromatanen und die Schallung von Lampen und Elektromagna-
ten dber eing Fernsteweraniage.

Beim Spielen mit ischedachnik werden in der ersien Phasa Elak-
tromotoran, Lampen und Elekiromagneds Gbar Taster und Schalar
von Hamd angestewsd,

In ginar weiteran Stule Gbermimmi jaizi der Motor-Controller, der
dber ainen Sender und den Emplnger einer robbe-Femsteuar-
anlage saineé Bedahbe arhall, die Aulgabe der Sleuesrung

Aul diese Weise lassan sch ischariechnik-Modelle, die bisher von
Hand badéent wurden, drahilos doer grofers Entlemungen sieuem

Mauas Spialmaglichkeiten erddfnen sich. ischartechnik-Trucks sau.
sen wie in Wirklichkeit Ober die Pislen und fischarechnik-LKW:
dberwindén das unwegsame Geldnde sinar Sandgrube.

Michi nur Fahrzeug-Modelle lassen sich femsteusrn, sonderm auch
jede Art von anderen motorgelrigbenen fischertechnik-Modedier
aus dem Programm daer fischafechnik-Konsiruktionsbaukasten.
Und run viel Freuds und Spielerfclg mit dem neuan Molor-Con-
troller-Set
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Einzelteiliibersicht - Spare part list - Liste des piéces détachées

J2 466

4 -HKanal-Wator-Conbnsller,
Eampledl
&-channa-matar-
ooniroler, comphibe
Contridleur comphal posir
modowr 4 CARdU

32459

Malar-Controder-Sabsl
] Schalber
Mabar-controler Cabhe
willhi swiich

Conirthaur de modéur
chbila avec inlermuplbsur

32 48T

robibe-Kabsl, Kanal 3+4
robibe-cable,
charinesl 344
Cable robbe, canal 3+4

L2470

Malei-Cantraller-Kabal
mil Buchsan
Motar-comiroller cable
wilhi flal bushings
Camrdilaur de mabsur
chiiie pwen doullliss

A1242

Bnbor-Conbrobar-Dackal,
Jalb

Mobar-conbraiiar kd,
yallow

Couverale de contndlaiar
de molew, jauns

3247

Mabar-Conbroier-Kabe
il Shackam
Aabar-conbrober cable
wilh Mad plugs
Conirtleur da moiewr
chAbla avac Rchas

432

Baisplatie 3080, gt
Moumting plate 30x 60,
yallora

BoRiar 30260, jawirs

24T

Antannarhalier
Aiirinl-suppar
Support d'anlenng

2488

Bauplaiie 30x30,
achivwarE, mig e b pani
Mounting plabe 30x:30
Blach, with adhoshees laps
Baltigr 20030, noirs,
aved pailillaa

37 364

Baupistts 15 215, grau
Mownting plake 15215
aray

Baltier 15215, gris




Verbindungskabel

1, Motor-Controller-Kabel mit Schalter (32459) 3. Motor-Controller-Kabel mit Flachsteckern [32471)
Anschiuvll des Motor-Controllers an die integriere Akkubox im Angchiufl von lischertechnik-Matoren, Lampen + Elekiromagneten
Radantrieb oder an den fischerechnik-Batterishaler. an den Motor-Controllar,

Baschbe: - rofe fischerechnik-Buchas [Stecker) = EkPal
- griane fischertechnik-Buchse (Stecker = C-Pol Kabelfiilhrung
- Bai Vorllingensngen nur gheichlarbige Stecker und

Bischsan milenanber verinden

Alle Kabael im fischerechnik-System lassen sich mit den grauen
Bauplatten [32366) in den Nulen der Bausteine fixieren, dazu wer-
dan die Rabal in die Nuten gelegt und die Bauplatie auigeklipst.

2. Molor-Controller-Kabel mit Flachbuchasan (32470)

Anschiull des fischerachnik-Radaniriebs an den Molor-Controlier.
#Anschiul der fischartechnik-Sarvos an den Molor-Controlbar,

“



fischertechnik-Motor-Controller

Ober den Motor-Controller kBnnen wier getrennte Sieuer- und
Schaltfunktionen ausgeflihn werden:

7 proportionale Steusrungskandle (Fahrtreglar). mit denen dis
Drehzahl wnd Drehrichiung won fischeriechnik-Elekingmotoren
und Radantrieb vorwaris-stop-rickwints siulenios geregelt wer-
dan kénnan.

2 dlgh_ala Schaltkandle mil jewails EIN-ALUS-Funktion. Es kdnnan
tisehariechnik-Elekiromotoren (nichl Radantrieb), fischartachnik-
Lampen, fischertechnik-Elektromagnete ein- bow. ausgeschafel
wErden,

Varbindungskabel Kir Kanal 1

Dias ladrige Kabael disnt dar Impulsibefragung des pao-
portionalen Kanals 1 des Moior-Controllers und der
Spannungsversorgung des Emptingerns

(WeiB = Impiils, rod = Pluspod, schwarz = Minuspod)

Zu baachian isl dabel, dal der Slecker disses Kabals mil
sinam Emplingercanalgingang wnd nicht mil dem
Akkusingang des Emplangers wesbunden wird Der
Akkisaingang an robbe-Emplangarm et in Verhindung
mit dam Motor-Cantrolber stels pnbelegl (aishe Yerdmb
Tungapling)

Werbindungskabal 1kr Kanal 2

Sereo-Neutradubellung

U den Slilksiand dor fischerbechnik-hoboren und die Mit-
telgiathing das fscherechnik-Servos optimal abgleichen
ru kfnnen, mel am Schiebeschaller mit ainem kisiren
Sehragubanzeher fr mbbe-Fermsleuarmningen bis Bau-
jakr 1906} dis Impulsbreite awl 1,3 me aingesie werden
Mepere rabbe-Femsteveranlagen und Ankasgen andérar
Harsheller benutzen aire Impulsbraite von 1.5 ma

Das walls 1adrign Verbindungsikabel dien des knpuls-
(perdragung des propordionalen Ranals @ des Modor
Comrollars

Steckverbindumg Mr Kanal 3 und 4

[éeaa Mabare Varbindung mil den beden waiBan Habaln
dienl der Impulsibetragung der digitalen Bandle 3 urd 4
des Molor-Conbrollers.




Serve-Abckkopplung Kanal 1

M dem Modor-Conlrolar Kimnen JDer Kanal 1 nichi mur
Fis harieshnik-Moboren, sondaern avch die Pisoharbeoh-
milk-Sarvos angesteus® werden. Dabel wird das Jadrige
Sarvo-Kabel mit der braunen Steckbuchse in dis Buchas
<Esrea” gestocklund dient der alekirenischen BOckopp-
lung. D Zadige Semo-Kabal mil den lischarteshni-
Steckarn wird ma gam mit Buchsan varashanen Matar-
Condrgllar-Fabhal (32470 varl@ngart wnd dann in dan
LHAnal 1° gasiacl,

Der Orefwinkel des Ssrmohebels wird bestimmt durch dis
Steusrkndppelauslenbung am Sender. Bad Millalaballung
ten Stesrkndppals 1wl das Sevo in saine Mitallage
mrlick. Klesne AlwesChungen von diaser Mitlellags kan-
nan Gn dam Trimmhabal des Steusrkndppels konmglert
warden

Mabar-Confroler Banal 1

Uber diesen Proportional-Kanal kann ein fischerechnik=
Wolor cder gin fscherdechnik-Servo angesteuert wenden.
D Mabor (max. 2 Ampens ) kann in seimer Drehzakl shulen-
04 voredris-sop-rkchwirna® geregell werden Dabel igl
die Motordrehzahl der Sanderknippalasslanung pro-
porional, d.h. jo groBer die Senderknippetausienkung,
@ haher 52 die Drehzahl des Molors. Des Stilsiand des
Modors wind bad Mitlelatallung (Heutralsisiung) des San-
dernlippals emesch oder wird mit dam Trimmbebel s -
lih das Seusrtknlbppels nachpstien. Zum Anachlull des
fischartachnik-Molors an dam Molor-Conbraller isl das
Motar-Controller-Fabel mél Flachsteckemn {32471 war-
gosehon.

Spannungaversongeng

Do Spannung Mirden Motor-Controllar und dams aisch IGr
den robbe-Emplangerbeiragl 4,86 Vot Glaichapannung
Drer Anschiud edolgl dber den fschartechnik-Radantriat
(4,8 Vall, MCd-Akkus, Babyeallsn) cder auch Gber den
lischarechnik-Battenahalier {6 Violt, Baiberian, Babyrel-
lein}

Das Moo Controdber - K beal mi S halies und Lowcdisde
(AZ4ED) werbindel die Spannungsqueles mil dem Moios-
Canirglies, Die Lauchidioss im Schafter leuchtat arsl oo
polrichligam Anschlul wnd esngeschaMetem Schalter
igrinor Steckar = Menus-Pal, roler Steciker = Pus-Pal)

Matgr-Controller Kanal 2
Diie Fumidion antaprichl Motor-Controdier Kanal 1

Bervo-Rlckkopplung Eanal 2
Die Funklion entspricht Semwp-ROCkkopplung Kanad 1

Motar-Controdlar Ksnal 3.4

Boi digasn digdalen Schall-Eandlen gikd es mur die
Zumldngs EIN" bhew. _ALIS"
Slg wordon Gher Relals sRgesieuerd (max, 1 Ampare] wnd
@ignen sich besondars Fud Anstéusrung won Elskbro-
Wagnelen und Lampen, aber auch Moloren kSamsn aif-
widl ausgaschaliel waerden.




Schaltungsvarianten fiir die Digital-
Kaniile 3 und 4

Schon aus der Form der GehBusedffnung und der Kontakistift-
anordnung kann man verschiedens Kontakivarianten fir Kanal 3
wnd 4 grk&nnean.

Beachie: Die Digital-Kandle 3 und 4 sind fir dis Steverung des
fischertechnik-Radantriebs (303735) nicht geesgnet

Yarlante 1

ElM-ALS-Schalung for je 2 Lampen, je 2 Elekiromagnete odar ja
2 Elaktromotonen

Varlante 2

Bandtzung von Kanal 3 und 4 gemeinzam ior einen Elekiromalor,
Oile baiden Kandle bewirken unlerschiedliche Drahrichiungen des
Elaktromotors.

Variante 3

Aol diesalbe Weise wie in Variania 2 kann auch gin fischertechnlk-
Seno an die Kandle 3 und 4 angeschlossan warden

Dabal ist zu beachien, dab die braune Slteckerbuchsa des Servos
ahme Anschiull bleibt, denn das Servo wird als Stellmator ohne
alektronische Rlckkopplung eingesetzl

Dia baiden Kandle 3 und 4 bawirken unterschiedliche Drahrichtun-
gen des Sarvos

Mach dem Betdligen des Steverknlppels ir Kanal 3 18ufl das Sano
bis zur entsprechendan Endstellung und bleibt in dieser Stellung
stehien. Mach Loslagsen des Steuerknippels [uf das Sarvo nicht
in seine Mittellage zurick. Ersl nach der Betatigung des Slauer-
kndppels Fir Kanal 4 1auf das Servo in die enigegengesetzte End-
stellung und bleibt auch hier stahen

Servostellungen rwischen diesen beiden Endsiellungen aind
durch kurzes Betiligen der Stewerknippel emeschbar.

Das fischamechnik-Servo wird zum Schalten des 3-Ganggetriabas
des Radantriebes auf diese Weise eingesalzi




Komplettierung eines robbe-
Empfingers

Emplanger werden mil der Bauplatte (32468) indas lischemechnik-
System singebard
Dazu wird die Schutziolie des Klabepunkies abgezogen, dia Bau-
pdatte miltlg au! dem Emplangergehiuseboden ausgerchiel und
laicht angednickt

Jetzt WAl sich der Emplanger aul die Mittelnulen des Motor-Con-
trollers autschicben und die gewinschien Kabelverbindungen zum
Motor-Controller harstellan.

Einbau des Antennenhalters

Dweer Antennenbalter (32472) dient dazu, die Litzenantenne des
robba-Empfangers in dag lischarechnik-Modell sinzubauen, Baim
Einsalz von robbe-Fernsteueranlagen im fischertechnik-System
kann dia Litzenantenne des Empdéngers auf die Lange des Anlen-
nanhalters gekirzt cder um den Antennenhalter gewickelt werdan
Das badeutet eine Einbube in der Reichwaile der Fernsteuaraniage.
Die Reichwaite ist jedoch vailly ausreichand Ior den Spielbaraich
von lischertechnik.

Dar Antennenhafer wind mit den baiden Osen in den Stiften sines
galben Motor-Controller-Deckels (31242 lixiert. Danach wird der
Deckel aul den Motor-Controller aufgestecki und die Litzenantanna
um dan Anlennenhalter gewundan,




Ferngesteuerter Baukran

Der Baukran stell ain Beigpial for ain Modell aus dem fischartech-
nik-Konstruktionsbaukasten-System dar. Folgande Baukasten und
Service-Sets sind rom genaven Nachbau efarderlich:

1 & STATIK (30149
1 x START 100 (30141)
Service-Sals:

1 & Drehkranz (30290
3 x Mini-Motor (3018T7)
2 x Seilwinde 130 284

1 x Batterighaler (30286}

Der Grundaulbau wurde vom STATIE-Modell 8 aus dar STATIK
Bauanleitung dbernommen und mif Bauteilen aus den obenge-
nannien Baukasten und Service-Sels arganzi und modeiziert.

Die Motorisierung des Baukrans eralgl Ober 3 Mini-Matoren, die
dber 4 Mobor-Controller-Kanale angesteuart warden und lobpenda
Funktionan austihran:

botor-Controller Kanal 1 Heben und Sankan des Auslegens

Motor-Controller Kanal 2 Heban u. Senken des Kranhakens

Motor-Controller Kanal 3 u. 4 Links-rechis-Drehen des Drah-
kranzes mit Kranaufbau

Zum Bairiab dieses Modells sind alle robbe-Femsteusranlagan ab
4 Kandlen geaignet, wie 2. B. STARION"

10




Die Abbildung des Modells zeigi den Aulbau zu dem | i
Zaltpunkt. an dem der lischertechnik Motor-Controliar |
mil dem robbe-Emplanger in das Modell eingabaut wird,







Verdrahtungsplan fiir den Baukran

= Stecker rol - red - rouge
== Stecker grin - green - verl

Eanad 1

Eanal 2

Pass cable thaaugh urn-lable
/I.'.Iiaw ben cables & Fintariour de ln

a Kabel durch den Drehkranz Kihren

- [ Hl + 1 o+ [
roobe H"'_ ! [!“' I
1 1

COumnng

ke

Kanal 3 wnd 4
. .
| 4 - W aamn | - Sardciar L I s _'-f:\.ﬁ :'-
. ) Spannungeearsargung: 4 Alkali-Mangan-Baterien o pe |
Power PACE ;4 alaline batieries

Tansiom o alimamviglion © 4 piles aloalines




Ferngesteuertes Universalfahrzeug

Das Unéversaifabrzecg (30481) des fscherechnik Modellpro-
gramms st die ideabe Voraussetzung fr femnsteserbare Fahrzeug:
Mdochalla.

2 Kandle sind ausraichend, um das Modellahrzoug fahren und
lenken zu kinnen. 2 weilara Kanike kann man dazu einsatren, dia
Gangschaltung des Radantriebs Ober sin Sersd 2o schalten.
Ansiglle der Gangschaltung kann aber auch gine andere Funkion,
7 8. gine Sailwinde oder ein Kranhakan, gesleuart warden

Grundvoraussetzung um Bau des abgebildeten Unheersaltahi-
reugs sind folgende Baukisien und Einpelisile:

1 # Modellbavkasten LUnversalahrzaug” 0481}
1 x Fermlenksst mit Radantrish, Servo und Differential QA03TE)
Emnzalieda

1 % Barvo fbr Gangschaltung (31 495)

Beim Einsalz des fischerechnik-Motor-Contredlars mit ainer 4
Kanal-Fernsteuaraniage schiagen wir folgends Verbindungskom-
Denalsinan vor

Motor-Controller Eanal 1 : Radantriegh (Metory
Mator-Condraller Fanal 2 Servo (Lenkung)
wiotor-Conlroller Kanal 3 und 4;:  Serva (Gangschalung)

Zusm Batrieb dieses Madells sind alle robbe-Fermsteseraniagen ab
2 Mandlan geeignet, z B Compact® oder Starion®,

id




Dia Abbildung des Modells zeigt den Aulfbau Fu dem ET
Zeilpunkl, an dem der fischemechnik Motor-Confrolier
mit dam robbe-Empldnger in das Modell aingabaut wird,
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Verdrahtungsplan fiir das Universalfahrzoug

4 MeCd-Ahus
4 MeCd-accumulabors
| 4 accumulabairs MiCd

1P g | iy

SO Slacker grin - grésn vl withou! hunotion ==
sans fonction

= Stecker rot - red: rouge olvrns Punkiion ﬁ

Beim Einsatz einer 4-Kanal-Fernsleveraniage z.B. robbe (Siarion)
amplanien wir for das Unkersaiabrzeeg iolgends Balegung der

. Fir.nom < Fernsteusrkandle und der Motor-Controller-Kanale:
roobbia
4 - Kang | - Serdier I LEMKEN * Fernstewerkanal 1 + Motor-Condfraller Kanal 2
L FAMREN : Fernsteverkanal 4 = Botor-Controller Kanal 1
—_—— — _— SCHALTEM: Fernstewerkanal 2 und 3 — Motor-Coniroller Kanal 3 und 4

17



Verdrahtungsplan fiir 2-Kanal-Fernsteueranlagen
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Kurzinformationen
1. fischertechnik-Motor-Controllar

# Spannungsversargung: 4,8-6 Violt (4 NICd-Akkus im Radanirien
odar 4 Alkali-Mangan-Batterien im Batterighalber).

® An alle derzeit auf dem Markt befindlichen robbe-Fermatessrun-
gen anschileBbar.

& Sarvo-Mitlelstellung einstallbar islehe Sede &)

® Belaslung der Proportional-Kandle 1 und 2 max. 2 Ampare
{Radantriab).

® Belastung der Digital-Kanidle 3 und 4 max 1 Ampere (fischer-
technik-Motoren),

# Translormatoren (llscherechnik-Metzgerdte) sind aus techni-
echen und postallschen Grinden zum Betrelben des Motor-
Confraflers und Emplangers nichi gesignat.

BetrisbastBrungen

Leuchidicde am Schalter (32468) leuchbel nichl:

# [ig Akkus oder die Batterien sind nichi richtig gepolt eingelegt.

® Die Akkus oder die Batterien sind nicht polrichiig angeschios-
SN,

@ Diw Akkus odar die Batterien sind leer.

& HFurzschiu@ an einem der Mator-Controller-Ausgangs.

2. fischertechnik-Radantrieb

& Dar Radantrieb ist nur Ober die Proportional-Kanale 1 oder 2 des
fischartechnik-Motor-Controdlers ansteuerar,

@ Der Radaniriet besitzt einén Oberstromschutz mit automati-
scher Wiaderainschaltung.

& Grundsatzlich 4 MiCd-Akkus mil j& 1.2 Vot ginselzen,

& Akkus kinnen direki Gber die Ladebuchse geladen werdan,
{D-Pol am Stift, O-Pol auBen, Ladesirom max. 120 milli-Ampera
b 1,2 Al-Akkus und max. 180 mIIH-AmpEI'E bed 1,8 Ah-Akkus,
Die Ladezedt batrigt bei leeren Akkus normalenseisa 14 Stunden.

3. robbe-Farnsteusraniagen

Hinwgise solliten den robbe-Bedignungsankeitungasn antnommen
wardan. Zusatzlich ist auf folgendes zu achten:

& robba-Emplinger werden im Eingalz mit fischertechnik direkt
Ubar den Motor-Controdler und somit dber den fischertechnik-
Batteriehalter oder Radanirieh mit Spannung versorgt, d. b, die
robbe-Balteriebos ist in digaem Fall nichl edorderdich,

® An minem robbe-Emplanger (B-Kanal) konnen gleichzeitig
2 fischertechnik-Motor-Controllar mit je einer Spannungsver-
sorgung angeschlossen wearden.
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Verdrahtungsplan fiir 4-Kanal-Fernsteueranlagen

(T = SlesChdr ol - ned - nougs
S~ Slecker grin - green © wen

SpannungSeeisargung: 4 Alkali-Mangan-Batteren
Pawar Pack ¢ 4 alkaline batieres
Tension d'aimantation : 4 piles alcalines

FTH - MHA LA - Prinded in Garmany - Technische Snderungen vorbahallan



